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(54)发明名称

推拉门智能锁锁体

(57)摘要

本发明公开了一种推拉门智能锁锁体，包括

锁盒、锁盒盖板、及设置于锁盒内的方舌、方舌拨

桃、执手拨桃及方舌拨动组件；方舌拨桃正向旋

转时带动方舌向外伸出、反向旋转时带动方舌向

内收回，方舌拨桃的反向旋转由执手拨桃通过方

舌拨动组件控制；方舌拨动组件包括第一、第二

方舌拨动杆，第一、第二方舌拨动杆通过转轴设

置于锁盒内并可绕转轴转动；执手拨桃向不同方

向旋转时可分别带动第一方舌拨动杆或第二方

舌拨动杆转动；第一方舌拨动杆与方舌拨桃相连

并可在转动时带动方舌拨桃反向旋转，第二方舌

拨动杆转动时可与第一方舌拨动杆抵接并带动

第一方舌拨动杆转动。本发明提高了推拉门智能

门锁的通用性，结构简单，成本低，并可以降低安

装难度。

权利要求书1页  说明书4页  附图3页

CN 108193952 B

2024.04.05

CN
 1
08
19
39
52
 B



1.推拉门智能锁锁体，包括锁盒、锁盒盖板、以及设置于所述锁盒内的方舌、方舌拨桃、

执手拨桃及方舌拨动组件；其特征在于：

所述方舌拨桃正向旋转时带动所述方舌向外伸出、反向旋转时带动所述方舌向内收

回，所述方舌拨桃的反向旋转由所述执手拨桃通过所述方舌拨动组件控制；

所述方舌拨动组件包括第一方舌拨动杆和第二方舌拨动杆，所述第一方舌拨动杆和第

二方舌拨动杆通过转轴设置于所述锁盒内，并可绕转轴转动；所述执手拨桃向不同方向旋

转时可分别带动所述第一方舌拨动杆和所述第二方舌拨动杆其中之一者转动；

所述第一方舌拨动杆与所述方舌拨桃相连并可在转动时带动所述方舌拨桃反向旋转，

所述第二方舌拨动杆转动时可与所述第一方舌拨动杆抵接并带动所述第一方舌拨动杆转

动；

所述执手拨桃的外周面上设置有沿径向向内凹陷的第一装配槽和第二装配槽；

所述第一方舌拨动杆的一端伸入至所述第一装配槽中、另一端与所述方舌拨桃相连，

所述第二方舌拨动杆的一端伸入至所述第二装配槽中、另一端能够与所述第一方舌拨动杆

抵接；

所述第一装配槽和第二装配槽沿所述执手拨桃的轴线上下布置，并且相互错位，所述

第一装配槽侧壁与第一方舌拨动杆端部之间存在避空位，所述第二装配槽侧壁与第二方舌

拨动杆端部之间存在避空位；

所述第一装配槽和所述第二装配槽在垂直于所述执手拨桃的轴线的平面上的投影部

分重合；

所述第二方舌拨动杆与所述执手拨桃相对的端部设置有可与所述第一方舌拨动杆相

抵接的连接柱；

所述第二方舌拨动杆由主动拨动齿轮杆和从动拨动齿轮杆组成，所述主动拨动齿轮杆

的齿轮端与从动齿轮拨动杆的齿轮端相啮合；主动拨动齿轮杆的非齿轮端伸入至所述第二

装配槽中，所述从动拨动齿轮杆的非齿轮端能够与所述第一方舌拨动杆抵接。

2.根据权利要求1所述的推拉门智能锁锁体，其特征在于：

所述主动拨动齿轮杆和第一方舌拨动杆通过同一个转轴设置于所述锁盒内，所述从动

拨动齿轮杆通过另一个转轴设置于所述锁盒内。

3.根据权利要求2所述的推拉门智能锁锁体，其特征在于：

所述第一方舌拨动杆位于所述第二方舌拨动杆的上方。
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推拉门智能锁锁体

技术领域

[0001] 本发明涉及一种智能锁具，尤其涉及一种用于推拉门上的智能锁。

背景技术

[0002] 门锁是人们日常生活中常用的锁具之一，其广泛地应用在居家及工作场所。普通

的室内推拉门主要有两种开门方式：一种是外开门，外开门要打开门时，是将门向室外方向

打开；另一种是内开门，内开门要开门时，是将门向室内方向打开。

[0003] 常规门锁的执手拨桃一般只能向一个方向转动，在转动时通过方舌拨桃带动方舌

收回，实现开门。而内开门和外开门是两种不同的开门方式，在室内，如门是内开门，常规的

门锁需往内拉把手开门，如门是外开门，需往外推把手开门。因此安装门锁时需要与房门的

开门方向对应，用于外开门的门锁无法应用在内开门上，门锁的通用性较差。为了提高门锁

的通用性，市面上出现了既可用于内开门，也可用于外开门的智能锁，但此类门锁的锁体结

构十分复杂，制造成本高，同时也增加了门锁安装的难度。

发明内容

[0004] 为了克服现有技术的不足，本发明的目的在于提供一种结构简单、在室内通过推

或拉都能开锁的推拉门智能锁锁体。

[0005] 本发明的目的采用以下技术方案实现：

[0006] 推拉门智能锁锁体，包括锁盒、锁盒盖板、以及设置于所述锁盒内的方舌、方舌拨

桃、执手拨桃及方舌拨动组件；所述方舌拨桃正向旋转时带动所述方舌向外伸出、反向旋转

时带动所述方舌向内收回，所述方舌拨桃的反向旋转由所述执手拨桃通过所述方舌拨动组

件控制；所述方舌拨动组件包括第一方舌拨动杆和第二方舌拨动杆，所述第一方舌拨动杆

和第二方舌拨动杆通过转轴设置于所述锁盒内，并可绕所述转轴转动；所述执手拨桃向不

同方向旋转时可分别带动所述第一方舌拨动杆和所述第二方舌拨动杆其中之一者转动；所

述第一方舌拨动杆与所述方舌拨桃相连并可在转动时带动所述方舌拨桃反向旋转，所述第

二方舌拨动杆转动时可与所述第一方舌拨动杆抵接并带动所述第一方舌拨动杆转动。

[0007] 进一步的，所述执手拨桃的外周面上设置有沿径向向内凹陷的第一装配槽和第二

装配槽；所述第一方舌拨动杆的一端伸入至所述第一装配槽中、另一端与所述方舌拨桃相

连，所述第二方舌拨动杆的一端伸入至所述第二装配槽中、另一端能够与所述第一方舌拨

动杆抵接。

[0008] 进一步的，所述第一装配槽和第二装配槽沿所述执手拨桃的轴线上下布置，并且

相互错位，所述第一装配槽侧壁与第一方舌拨动杆端部之间存在避空位，所述第二装配槽

侧壁与第二方舌拨动杆端部之间存在避空位。

[0009] 进一步的，所述第一装配槽和所述第二装配槽在垂直于所述执手拨桃的轴线的平

面上的投影部分重合。

[0010] 进一步的，所述第二方舌拨动杆与所述执手拨桃相对的端部设置有与所述第一方
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舌拨动杆相抵接的连接柱。

[0011] 进一步的，所述第二方舌拨动杆由主动拨动齿轮杆和从动拨动齿轮杆组成，所述

主动拨动齿轮杆的齿轮端与从动齿轮拨动杆的齿轮端相啮合；主动拨动齿轮杆的非齿轮端

伸入至所述第二装配槽中，所述从动拨动齿轮杆的非齿轮端能够与所述第一方舌拨动杆抵

接。

[0012] 进一步的，所述主动拨动齿轮杆和第一方舌拨动杆通过同一个转轴设置于所述锁

盒内，所述从动拨动齿轮杆通过另一个转轴设置于所述锁盒内。

[0013] 进一步的，所述第一方舌拨动杆位于所述第二方舌拨动杆的上方。

[0014] 相比现有技术，本发明的有益效果在于：本发明通过设置两套方舌拨动杆，并使执

手拨桃在向不同方向转动时可以直接驱动第一方舌拨动杆或通过第二方舌拨动杆间接驱

动第一方舌拨动杆控制方舌拨桃带动方舌收回，从而适应不同开门方式的房门，无需因为

房门开门方式的不同更换不同结构的锁体，提高了门锁的通用性，而且结构简单，降低了安

装难度。

附图说明

[0015] 图1为本发明实施例的结构示意图；

[0016] 图2为本发明实施例执手拨桃的结构示意图；

[0017] 图3为本发明实施例执手拨桃的正视图；

[0018] 图4为执手拨桃与方舌拨动组件的装配示意图；

[0019] 图5为图4另一角度的示意图；

[0020] 图6为图4的仰视图。

具体实施方式

[0021] 下面，结合具体实施方式，对本发明做进一步描述。

[0022] 如图1所示，本实施例的推拉门智能锁锁体包括锁盒1、方舌2、方舌拨桃3、执手拨

桃4、方舌拨动组件及锁盒盖板(未图示)。其中，方舌拨动组件包括第一方舌拨动杆5和第二

方舌拨动杆6，执手拨桃4在向不同方向转动时可分别带动第一方舌拨动杆5和第二方舌拨

动杆6其中之一者联动，例如，执手拨桃4正向转动时，带动第一方舌拨杆5转动，执手拨桃4

反向转动时，带动第二方舌拨杆6转动。本实施例的第二方舌拨动杆6由主动拨动齿轮杆6‑1

和从动拨动齿轮杆6‑2组成。

[0023] 方舌2可往复移动地设置于锁盒1内，方舌拨桃3控制方舌2向外伸出或向内收回。

方舌拨桃3和执手拨桃4均可绕自身轴线旋转地设置于锁盒1的背板上，方舌拨桃3和执手拨

桃4的轴线与锁盒1的背板相垂直。在本实施例中，以附图1的视图方向定义顺时针和逆时针

方向，当方舌拨桃3逆时针(正向)旋转时，可通过方舌拨桃3上的拨杆3a推动方舌2向外伸

出。方舌拨桃3的正向旋转通过门锁电机控制。

[0024] 方舌向内收回的动作由执手拨桃4通过方舌拨动组件控制方舌拨桃3的反向旋转

实现。参照图2及图3，执手拨桃4呈圆柱形，执手拨桃4上设置有沿其轴线延伸的执手装配孔

4a，本实施例的执手装配孔4a为通孔，用于安装门执手，通过门执手控制执手拨桃4转动。在

执手拨桃4的外周面上设置有沿执手拨桃4的径向向内凹陷的第一装配槽4b和第二装配槽
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4c。本实施例的第一装配槽4b和第二装配槽4c沿执手拨桃4的轴线上下布置，并且相互错

位，第一装配槽4b和第二装配槽4c在垂直于执手拨桃4轴线的平面上的投影部分重合。

[0025] 第一方舌拨动杆5和第二方舌拨动杆6通过转轴设置于锁盒1的背板上，并均可绕

转轴转动，转轴的轴线垂直于锁盒1的背板。参照图4、图5及图6，第一方舌拨动杆5位于第二

方舌拨动杆6的上方。第一方舌拨动杆5的一端伸入至第一装配槽4b中，另一端与方舌拨桃3

相连。当执手拨桃4旋转至第一装配槽4b的一端侧壁与第一方舌拨动杆5的端部相抵时，执

手拨桃4继续旋转便可带动第一方舌拨动杆5转动，第一方舌拨动杆5转动时带动方舌拨桃3

顺时针旋转，从而将方舌2收回。第一方舌拨动杆可直接与方舌拨桃相连，或通过连杆等连

接件与方舌拨桃相连。

[0026] 为了减化结构，减少零件数量，本实施例的主动拨动齿轮杆6‑1和第一方舌拨动杆

5共用同一个转轴，从动拨动齿轮杆6‑1通过另一个转轴设置于锁盒1的背板上。主动拨动齿

轮杆6‑1的齿轮端与从动齿轮拨动杆6‑2的齿轮端相啮合；主动拨动齿轮杆6‑1的另一端(非

齿轮端)伸入至第二装配槽4c中，从动拨动齿轮杆6‑2的另一端(非齿轮端)可与第一方舌拨

动杆5相抵。本实施例在从动拨动齿轮杆6‑2的非齿轮端设置有连接柱6‑2a，连接柱6‑2a在

从动拨动齿轮杆6‑2转动时可与第一方舌拨动杆5相抵。当执手拨桃4向另一个方向旋转至

第二装配槽4b的一端侧壁与主动拨动齿轮杆6‑1的端部相抵时，执手拨桃4继续旋转便可带

动主动拨动齿轮杆6‑1旋转，主动拨动齿轮杆6‑1带动从动拨动齿轮杆6‑2旋转，当从动拨动

齿轮杆6‑2旋转至其端部的连接柱6‑2a与第一方舌拨动杆5端部外侧抵接时，可带动第一方

舌拨动杆5旋转，从而通过第一方舌拨动杆5带动方舌拨桃3顺时针旋转，从而将方舌2收回。

[0027] 由于第一装配槽4b和第二装配槽4c相互错开，第一装配槽4b的侧壁与第一方舌拨

动杆5之间存在避空位A，第二装配槽4c的侧壁与第二方舌拨动杆6(主动拨动齿轮杆6‑1)之

间也存在避空位A，即第一、第二装配槽的尺寸均大于第一、第二方舌拨动杆端部的尺寸，所

以当执手拨桃4向不同方向旋转时只会带动第一、第二方舌拨动杆其中的一个旋转，另一个

不会随执手拨桃4旋转。

[0028] 前述说明中的正向和反向只是用于说明旋转方向相反，并非对旋转方向进行限

定，例如当逆时针方向为正向时，顺时针方向就为反向，当顺时针方向为正向时，逆时针方

向就为反向。执手拨桃通过往不同的方向旋转，可以分别带动第一方舌拨动杆或第二方舌

拨动杆的动作，以实现直接通过第一方舌拨动杆带动方舌拨桃控制方舌收回，或者通过第

二方舌拨动杆经第一方舌拨动杆带动方舌拨桃控制方舌收回，从而可以适应于不同开门方

向的门。

[0029] 下面对本发明门锁的使用方法作进一步的说明：

[0030] 以图1的视图方向来定义顺时针和逆时针方向。当将门锁安装于外开门时，控制执

手拨桃4顺时针转动直接通过第一方舌拨动杆5带动方舌拨桃3控制方舌2收回。当执手拨桃

4顺时针转动至第一装配槽4b的侧壁与第一方舌拨动杆5的一端相抵时，执手拨桃4继续转

动就会带动第一方舌拨动杆5绕转轴旋转，从而第一方舌拨动杆5与方舌拨桃3相连的另一

端就会通过方舌拨桃3带动方舌2收回至锁盒1中；由于第二装配槽4c与第一装配槽4b相互

错开，且第二装配槽4c的侧壁与第二方舌拨动杆6端部之间存在避空位A，因此执手拨桃4在

带动第一方舌拨动杆5转动的过程中不会带动第二方舌拨动杆6联动，而且第二方舌拨动杆

6的主动齿轮拨动杆6‑2也不会影响执手拨桃4的转动。
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[0031] 当要将门锁安装于内开门，通过控制执手拨桃4逆时针转动时由第二方舌拨动杆6

经第一方舌拨动杆5带动方舌拨桃3控制方舌2收回。当执手拨桃4逆时针转动至第二装配槽

4c的侧壁与主动齿轮拨动杆6‑1的一端相抵时，执手拨桃4继续转动就会带动主动齿轮拨动

杆6‑1绕转轴旋转，主动齿轮拨动杆6‑1转动时，会使与其啮合的从动齿轮拨动杆6‑2发生旋

转，当从动齿轮拨动杆6‑2旋转至其非齿轮端与第一方舌拨动杆5端部的外侧抵接时，会推

动第一方舌拨动杆5转动，第一方舌拨动杆5进一步通过方舌拨桃3带动方舌2收回至锁盒1

中；同样的，由于而且第一、第二装配槽相互错开，且第一装配槽4b的侧壁与第一方舌拨动

杆5端部之间存在避空位A，因此执手拨桃4在逆时针转动时，在带动第二方舌拨动杆6转动

的过程中，执手拨桃4不会直接带动第一方舌拨动杆5联动(此时第一方舌拨动杆5的转动是

由第二方舌拨杆6的从动齿轮拨动杆6‑2带动的)，而且第一方舌拨动杆5也不会影响执手拨

桃4的转动，从而实现同一个门锁即可适用于内开门，也可适用于外开门。

[0032] 对于本领域的技术人员来说，可根据以上描述的技术方案以及构思，做出其它各

种相应的改变以及变形，而所有的这些改变以及变形都应该属于本发明权利要求的保护范

围之内。
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